2-Jaw-Parallel Gripper with Sliding Guide

Pince paralléle a2 dOigtS a guidages lisses

Technical data / Caractéristiques techniques

RP-11

Model / Modéle

Part-No. / Numéro darticle

Gripping Force at p = 6 bar / Force de serrage a p = 6 bar*
Recommended Part Weight / Poids de piéce recommandé
Stroke (total) / Course totale

Weight / Poids

Cylinder Bore / Diamétre du cylindre

Displacement / Volume du cylindre

Air Consumption each Cycle open/close

Consommation d‘air par cycle ouverture/fermeture**
Actuation time opening at p = 6 bar

Temps d'ouverture a p =6 bar

Actuation time closing at p =6 bar

Temps de fermeture a p = 6 bar

Repeatability / Répétabilité

Maximum Finger Length / Longueur de doigts maximale***

*Total force value on gripper jaws
Somme des différentes forces générées au niveau des doigts

RP-11
15000003
180N o ~ - <>
0,6 kg

6,3 mm
0,112 kg
25,4 mm
1,597 cm®

0,0221
0,13s

0,13s

+/- 0,03 mm
62 mm

**Calculated with compressed air at 6 bar / Avec air comprimé a 6 bar

***Please note our Finger-Length-Chart
Veuillez tenir compte des diagrammes de longueurs de doigts
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+ Sensoren optional
(muss separat bestellt werden)
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Pneumatikanschluss M5 - 4 tief 38.2

Pneumatikanschluss M5 - 4 tief

Greifer oeffnen

Accessories / Accessoires Qty / Nombre

Sensor Mounting SH-4-short / Support de détecteurs SH-4 - court 1or/ou2 13310000
Sensor Si-4-PNP / Capteur Si-4-PNP a la fermeture 1or/ou2 11800003
Fail Safe Valve DSV-1/ clapet anti-retour DSV-1 1 11020000

Greifer schliessen

Part-No./ N°article

RP-11



