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AFC SERIE

o~ Nuova pinza parallela pneumatica, 2 griffe,
= \‘:\. y dotata di sistema di cambio griffe automatico
(=~

permette un ciclo di lavoro breve

Articolo Corsamm ForzaN Massa kg

AFC10 10,00 21,00 0,15
AFC16 10,00 66,00 0,23
AFC20 14,00 102,00 0,40
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Pinza parallela index HP04 per assemblaggio,
disponibile anche nella varainte F con
predisposizione griffe lunghe

Max Rpm 120
Articolo Corsamm ForzaN Massa kg
NEOK-8 4,00 13,20 0,08
NEOK-12 6,50 34,00 0,14

NEOK-16 10,00 58,00 0,35
NEOK-20 14,00 100,00 0,80
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Pinza parallela index HVO2E per assemblaggio,

rotazione 360#

Max Rpm 120

Articolo Corsa® ForzaN Massakg
NEOK-O-12 180,00 21,00 0,14
NEOK-O-16 180,00 40,00 0,35
NEOK-0-20 180,00 60,00 0,51
NEOK-0-25 180,00 80,00 0,75
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Pinza parallela index HPO3E
Rotazione 360°
Max Rpm 120

Articolo Corsamm ForzaN Massa kg

NEOK-P-12 4,00 32,00 0,15

NEOK-P-16 8,00 51,00 0,37
NEOK-P-20 12,00 91,40 0,55
NEOK-P-25 14,00 134,00 0,77
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LUNGHEZZA GRIFFE [mm]
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Modulo rotante dotato di sistema cambio parte
terminale per sistemare la pinza che si preferisce

Max Rpm 120
Articolo Tors.N Rot.rpm Massa kg
NEOKS-8 0,15 120 0,07
NEOKS-12 0,20 120 0,10
NEOKS-16 0,25 120 0,30
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NEOK-T SERIE

Pinza parallela index HP15 per assemblaggio,
sistema di presa parallelo a 3 griffe

Max Rpm 120
Articolo Corsamm ForzaN Massa kg
NEOK-16 6,00 40,00 0,34
NEOK-20 10,00 71,00 0,75
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PXY SERIE

Compensatore pneumatico / a molla assi XYZ
Compatto, dotato di 2 taglie, 3 corse e 3 molle
differenti

BL= molla light BM= molla medium BH= molla high

| valori della forza della olla sono al max.

Articolo F.blocc. N Corsa mm Massa kg

PXY-12 76 4,20 0,13
PXY-20 175 7,20 0,30
Taglia 12 Taglia 20  Tabella di riferimento forza
BL +4N +14N aggiunta a seconda della
BM +6,5N 21N durezza della molla (max)
BH +11N +28N
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SCHEMA

Center Position

250
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T
o
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3
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3 PXY12
g 100
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]
0 01 02 03 04 05 06 07 Pressurization
Air Pressure MPa
PXy12 PXY20
Option Code | Efiective Holding Force (Reference Value) Option Code | Effective Holding Force (Reference Valug)
BL 2~4N BL 8~14N
BM 3.5~6.5N BM 14~21N
BH B8.5~11N BH 21~28N

When the PICO POSITIONER is used as it is laid on the side as shown in the figures below,
consider the mass of the table, intermediate slider and body in addition to the mass of the
mounted load with reference to the effective return force and effective holding force.

PXY12 | PXY20 PXY12 [ PXY20 PXY 12| PXY20 PXY12 | PXY20
Tabl 40 30 Bod 65 155
Table | 40g | 90g |2¢ g € | Boay | 65g | 155¢ ¥ g g
Intermediate Slier| 25 g 55g Intermediate Slider| 25 g 55g

Intermediate Slider

Intermediate

Slider




TK-SQ-200

Robot side Tool side
Articolo TK-SQ-200-R Articolo TK-SQ-200T
Codice 150300876 Codice 150300877
FzN 35500 FzN 35500
Massa 5 Massa 4,5
Carico max kg 200 Carico max kg 200
Centro gravita mm 350 Centro gravita mm 350
Mx / My Nm 5000 Mx /My Nm 5000
Mz Nm 3500 Mz Nm 3500

——accessori

Connettori elettrici Bloccaggio pneumatico

di sicrezza

EC12PG-IP65 12 poli TK-SQ R 2x G3/8" 150300843
EC15 15 poli TK-SQT 2x G3/8" 150300844
EC24PG-IP5 24 poli
Connettori idraulici Tool racket plate TK-SQ
TK-SQR 2x G1/2" NW8 |150300831

TK 160-SQ 150300840
TK-SQ R 2x G1/2" NW8 |150300832

TK 200-SQ 150300839
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300829

TK 1250-sQ 150300838
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300830
Connettori pneumatici
TK-SQ R 2xG3/8" 150300827
TK-SQ T 2xG3/8" 150300837
TK-SQ R 3xG1/4" 150300826
TK-SQ T 3xG1/4" 150300836
TK-SQ R 4xG1/8" 150300825
TK-SQ T 4xG1/8" 150300835
TK-SQ R 12xM5 150300824
TK-SQT12xM5 | 150300834 ® O @O uiteriori accessori su sito

www.iteka.it
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TK-SQ-22

|

Robot side Tool side
Articolo TK-SQ-220-R Articolo TK-$Q-220T
Codice 150300922 Codice 150300923
FzN 35500 FzN 35500
Massa 6,5 Massa 5,6
Carico max kg 220 Carico max kg 220
Centro gravita mm 400 Centro gravita mm 400
Mx /My Nm 5200 Mx /My Nm 5200
Mz Nm 3750 Mz Nm 3750

——accessori

Connettori elettrici Bloccaggio pneumatico
di sicrezza

EC12PG-IP65 12 poli TK-SQ R 2x G3/8" 150300843
EC15 15 poli TK-SQT 2x G3/8" 150300844
EC24PG-IP5 24 poli
Connettori idraulici Tool racket plate TK-SQ
TK-SQR 2x G1/2" NW8 |150300831

TK 160-SQ 150300840
TK-SQ R 2x G1/2" NW8 |150300832

TK 200-SQ 150300839
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300829

TK 1250-sQ 150300838
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300830
Connettori pneumatici
TK-SQ R 2xG3/8" 150300827
TK-SQ T 2xG3/8" 150300837
TK-SQ R 3xG1/4" 150300826
TK-SQ T 3xG1/4" 150300836
TK-SQ R 4xG1/8" 150300825
TK-SQ T 4xG1/8" 150300835
TK-SQ R 12xM5 150300824
TKSQT12xM5 | 150300834 ® O O utteriori accessori su sito

www.iteka.it



TK-SQ-220-R
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TK-SQ-250

Robot side Tool side
Articolo TK-SQ-250-R Articolo TK-SQ-250T
Codice 150300751 Codice 150300750
FzN 35500 FzN 35500
Massa 9 Massa 8,5
Carico max kg 250 Carico max kg 250
Centro gravita mm 500 Centro gravita mm 500
Mx /My Nm 5500 Mx /My Nm 5500
Mz Nm 3750 Mz Nm 3750

——accessori

Connettori elettrici Bloccaggio pneumatico

di sicrezza

EC12PG-IP65 12 poli TK-SQ R 2x G3/8" 150300843
EC15 15 poli TK-SQT 2x G3/8" 150300844
EC24PG-IP5 24 poli
Connettori idraulici Tool racket plate TK-SQ
TK-SQR 2x G1/2" NW8 |150300831

TK 160-SQ 150300840
TK-SQ R 2x G1/2" NW8 |150300832

TK 200-SQ 150300839
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300829

TK 1250-sQ 150300838
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300830
Connettori pneumatici
TK-SQ R 2xG3/8" 150300827
TK-SQ T 2xG3/8" 150300837
TK-SQ R 3xG1/4" 150300826
TK-SQ T 3xG1/4" 150300836
TK-SQ R 4xG1/8" 150300825
TK-SQ T 4xG1/8" 150300835
TK-SQ R 12xM5 150300824
TK-SQT12xM5 | 150300834 ® O @O uiteriori accessori su sito

www.iteka.it
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TK-SQ-330

Robot side Tool side
Articolo TK-SQ-330-R Articolo TK-SQ-330-T
Codice XXXXX Codice XXXX
FzN 50000 FzN 50000
Massa 9 Massa 8,5
Carico max kg 330 Carico max kg 330
Centro gravita mm 400 Centro gravita mm 400
Mx / My Nm 7500 Mx /My Nm 7500
Mz Nm 4250 Mz Nm 4250

——accessori

Connettori elettrici Bloccaggio pneumatico
di sicrezza

EC12PG-IP65 12 poli TK-SQ R 2x G3/8" 150300843
EC15 15 poli TK-SQT 2x G3/8" 150300844
EC24PG-IP5 24 poli
Connettori idraulici Tool racket plate TK-SQ
TK-SQR 2x G1/2" NW8 |150300831

TK 160-SQ 150300840
TK-SQ R 2x G1/2" NW8 |150300832

TK 200-SQ 150300839
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300829

TK 1250-sQ 150300838
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300830
Connettori pneumatici
TK-SQ R 2xG3/8" 150300827
TK-SQ T 2xG3/8" 150300837
TK-SQ R 3xG1/4" 150300826
TK-SQ T 3xG1/4" 150300836
TK-SQ R 4xG1/8" 150300825
TK-SQ T 4xG1/8" 150300835
TK-SQ R 12xM5 150300824
TKSQT12xM5 | 150300834 ® O O utteriori accessori su sito

www.iteka.it
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TK-SQ-40

Robot side Tool side
Articolo TK-SQ-400-R Articolo TK-SQ-400-T
Codice 150300748 Codice 150300749
FzN 50000 FzN 50000
Massa 15 Massa 12
Carico max kg 400 Carico max kg 400
Centro gravita mm 400 Centro gravita mm 400
Mx /My Nm 12000 Mx /My Nm 12000
Mz Nm 5500 Mz Nm 5500

——accessori

Connettori elettrici Bloccaggio pneumatico

di sicrezza

EC12PG-IP65 12 poli TK-SQ R 2x G3/8" 150300843
EC15 15 poli TK-SQT 2x G3/8" 150300844
EC24PG-IP5 24 poli
Connettori idraulici Tool racket plate TK-SQ
TK-SQR 2x G1/2" NW8 |150300831

TK 160-SQ 150300840
TK-SQ R 2x G1/2" NW8 |150300832

TK 200-SQ 150300839
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300829

TK 1250-sQ 150300838
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300830
Connettori pneumatici
TK-SQ R 2xG3/8" 150300827
TK-SQ T 2xG3/8" 150300837
TK-SQ R 3xG1/4" 150300826
TK-SQ T 3xG1/4" 150300836
TK-SQ R 4xG1/8" 150300825
TK-SQ T 4xG1/8" 150300835
TK-SQ R 12xM5 150300824
TK-SQT12xM5 | 150300834 ® O @O uiteriori accessori su sito

www.iteka.it
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TK-SQ-800

Robot side Tool side
Articolo TK-SQ-800-R Articolo TK-SQ-800-T
Codice 150300914 Codice 150300915
FzN 60000 FzN 60000
Massa 22 Massa 14,5
Carico max kg 800 Carico max kg 800
Centro gravita mm 400 Centro gravita mm 400
Mx / My Nm 17500 Mx / My Nm 17500
Mz Nm 10000 Mz Nm 10000

——accessori

Connettori elettrici Bloccaggio pneumatico

di sicrezza

EC12PG-IP65 12 poli TK-SQ R 2x G3/8" 150300843
EC15 15 poli TK-SQT 2x G3/8" 150300844
EC24PG-IP5 24 poli
Connettori idraulici Tool racket plate TK-SQ
TK-SQR 2x G1/2" NW8 |150300831

TK 160-SQ 150300840
TK-SQ R 2x G1/2" NW8 |150300832

TK 200-SQ 150300839
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300829

TK 1250-sQ 150300838
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300830
Connettori pneumatici
TK-SQ R 2xG3/8" 150300827
TK-SQ T 2xG3/8" 150300837
TK-SQ R 3xG1/4" 150300826
TK-SQ T 3xG1/4" 150300836
TK-SQ R 4xG1/8" 150300825
TK-SQ T 4xG1/8" 150300835
TK-SQ R 12xM5 150300824
TK-SQT12xM5 | 150300834 ® O @O uiteriori accessori su sito

www.iteka.it



TK-SQ-800-R
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TK-SQ-1250

Robot side Tool side
Articolo TK-SQ-1250-R Articolo TK-SQ-1250-T
Codice 150300752 Codice 150300753
FzN 70000 FzN 70000
Massa 26 Massa 18
Carico max kg/mm 1250/400 Carico max kg/mm 1250/400
Centro gravita mm 400 Centro gravita mm 400
Mx / My Nm 20000 Mx /My Nm 20000
Mz Nm 15000 Mz Nm 15000

——accessori

Connettori elettrici Bloccaggio pneumatico

di sicrezza

EC12PG-IP65 12 poli TK-SQ R 2x G3/8" 150300843
EC15 15 poli TK-SQT 2x G3/8" 150300844
EC24PG-IP5 24 poli
Connettori idraulici Tool racket plate TK-SQ
TK-SQR 2x G1/2" NW8 |150300831

TK 160-SQ 150300840
TK-SQ R 2x G1/2" NW8 |150300832

TK 200-SQ 150300839
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300829

TK 1250-sQ 150300838
TK-SQ R 2x G1/4" NW5 150300830
Connettori pneumatici
TK-SQ R 2xG3/8" 150300827
TK-SQ T 2xG3/8" 150300837
TK-SQ R 3xG1/4" 150300826
TK-SQ T 3xG1/4" 150300836
TK-SQ R 4xG1/8" 150300825
TK-SQ T 4xG1/8" 150300835
TK-SQ R 12xM5 150300824
TK-SQT12xM5 | 150300834 ® O @O uiteriori accessori su sito

www.iteka.it
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TKO035 SERIE

Cambio utensile automatico penaumatico
R= Robot side T= Tool side

Articolo -Fzmax N Massa kg M max kg/mm*

TKO35R 500 0,1 1/100

TKO35T 500 0,05 1/100

TKO35R

AC-AC
Ansicht gedreht AD-AD
VIEW ROTATED




Contatti
Iteka sas di Elio Ripanti & C. s.n.c.
Via Rinaldini, 62 Flero (BS) 25020
Tel. +39 0302761630
e-mail: post@iteka.it
invio ordini: ordini@iteka.it
Ulteriori informazioni su
www.iteka.it



